|@ N Nivellement Général de la France
Repere de nivellement

Systéme d'altitude : NGF-IGN 1969

Matricule : RFL3M 3 = 8 72 309 m

Année de derniére détermination : 1984 ALTITUDE NORMALE
Repére vu en place en 2003

Type: M REPERE CYLINDRIQUE DU NIVELLEMENT GENERAL
Complément :
Systéme : RGF93 - Ellipsoide : IAG GRS 1980 - Méridien origine : GREENWICH
Longitude (dms): | 0° 55' 36" O | Latitude (dms) : | 47° 54' 28" N |

Systéme : RGF93 - Projection : LAMBERT-93
E (km): | 406.77 | N (km) : | 6763.66 |

Département: MAYENNE Numéro INSEE : 53058 Commune: LA CHAPELLE-CRAONNAISE

Voiesuivie: N.171
de: COSSE-LE-VIVIEN a: CRAON
Coté: Gauche PK: 20,64 km Distance: -

Localisation: AU LIEU-DIT "LESTROISREVERENCES'
Support: PONT SUR UN RUISSEAU
Partiesupport: PLINTHE AMONT, RIVE DROITE
Reperements: A 1.30 M DE L'EXTREMITE NORD
A L'AXE

Remarques: Exploitable par GPS depuis une station excentr ée
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Lerepéreest au centre delaphoto Carte: 1419 COSSE-LE-VIVIEN

Avertissement
Compte-tenu des risques de déplacement des reperes, il est indispensable de rattacher vos opérations de nivellement & plusieurs reperes proches, ceci afin de controler leur stabilité.
Laresponsabilité de I'!GN ne saurait étre engagée en I'absence d'un tel contrdle. En savoir plus sur |es mouvements verticaux.
Toute remarque concernant la destruction, la disparition ou le mauvais état des repéres doit étre signalée au Service de la Géodésie et du Nivellement : sgn@ign.fr
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